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M oto circolare uniforme

Definiamo moto circolare uniforme il moto di un punto che descrive una circonferenza con velocita

costante in modulo.
Definiamo periodo T il tempo impiegato per descrivere un’intera circonferenza, mentre lafrequenza
eil numero di giri compiuti nell’ unita di tempo.

Velocita angolare

Definiamo velocita angolare mediail rapporto fral’angolo descritto dal raggio vettore e il tempo
impiegato a descriverlo
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Indicando con &, e &, leposizioni angolari del punti B e P, avremo:
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che esprime lalegge orariadel moto circolare uniforme.
Risulta evidente che seil punto P compie un giro completo, si ha
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Essendo lavelocita tangenzia e data dal rapporto fral’ arco descritto e il tempo impiegato a
descriverlo avremo:
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In un intero giro otteniamo

V= Z?m che per la (3) possiamo scrivere

V=ax
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accelerazione centripeta

Poiché la direzione della velocita, essendo tangente in ogni punto alla circonferenza, variaa variare
del tempo, avremo
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Riportiamo i vettori v, e v, inun punto. Sel’angolo 4 émolto piccolo, I'arco BP, . Inoltre
V, =V, =V

Consideriamo i duetriangoli isosceli ORP, ed ABC che avendo o stesso angolo al vertice & sono
simili. Si haquindi:
OPR, _ AC
RP, CB
Essendo OF, =r BP, = VAt AC=v CB=Av
Otteniamo:
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Poiché |’ accelerazione haladirezionedi Av saradirettaverso il centro dellacirconferenza e viene
chiamata accel erazione centripeta.
Tenendo presente che
V=ox
avremo
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ed anche, essendo
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