
MODO T Ti / Ti-1 wi
2 NODO 

MASTER
quota

massa 
traslazionale

massa rotazionale giratore d'inerzia

sec. % Ux Uy U1 U2 m Kg Kgm x m 2 m
1 0,51 - 150,3 67,59 2,08 -0,691 0,121 0 0 - - -
2 0,50 96,6 161,1 0,21 61,53 0,036 0,615 1 3,2 537,3 43101 8,96
3 0,49 99,3 163,5 6,44 10,74 0,196 0,253 2 6,4 526,2 41972 8,93
4 0,18 36,6 1222,9 0,22 0,02 0,005 -0,002 3 9,6 519,7 41250 8,91
5 0,17 92,1 1440,8 2,62 12,02 -0,014 0,030 4 12,8 508,5 40157 8,89
6 0,16 98,4 1488,8 12,16 2,62 -0,030 -0,014 5 16 503,7 39788 8,89
7 0,10 64,2 3608,7 0,04 0,00 0,001 0,000 6 19,2 417,0 31860 8,74
8 0,09 83,8 5133,4 0,03 5,62 0,000 0,004 7 22,4 32,6 141 2,08
9 0,08 95,5 5623,1 5,60 0,02 -0,004 0,000

Totale 95 95

X Y φ φr r X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,51 0 0 0 0 0 sec. 0,18 0 0 0 0 0 sec. 0,10 0 0 0 0 0

1 -2,61 0,51 0,09 0,79 1 1,00 -0,31 0,95 8,46 1 1,175 -0,206 1,498 9,587
Ux 67,59 2 -7,23 1,33 0,24 2,19 Ux 0,22 2 2,17 -0,73 2,10 18,84 Ux 0,045 2 1,978 -0,396 2,424 15,514
Uy 2,08 3 -12,67 2,26 0,41 3,68 Uy 0,02 3 2,88 -0,93 2,55 22,82 Uy 0,002 3 0,717 -0,220 0,769 4,922

4 -18,16 3,16 0,57 5,09 4 2,31 -0,73 1,69 15,15 4 -1,546 0,242 -2,014 -12,890
U1 -0,69 5 -23,29 4,03 0,69 6,15 U1 0,00 5 -0,39 0,03 -0,71 -6,35 U1 0,0006 5 -2,206 0,442 -2,399 -15,354
U2 0,12 6 -27,46 4,80 0,78 6,98 U2 0,00 6 -4,81 1,11 -3,29 -29,42 U2 -0,0001 6 3,807 -0,213 2,591 16,582

7 -35,69 5,58 0,78 7,01 7 13,09 2,38 -4,01 -35,91 7 -17,563 -1,328 4,878 31,219

X Y φ φr r X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,50 0 0 0 0 0 sec. 0,17 0 0 0 0 0 sec. 0,09 0 0 0 0 0

1 0,17 2,53 -0,15 -1,36 1 -3,74 7,93 0,09 0,82 1 -1,1130 15,4760 0,0357 0,2285
Ux 0,21 2 0,49 6,90 -0,40 -3,55 Ux 2,62 2 -8,23 17,45 0,21 1,84 Ux 0,03 2 -1,7060 23,1710 0,0538 0,3443
Uy 61,53 3 0,80 12,09 -0,67 -6,04 Uy 12,02 3 -9,82 20,80 0,23 2,02 Uy 5,62 3 -0,5170 6,0190 0,0061 0,0391

4 1,11 17,20 -0,92 -8,23 4 -6,60 14,13 0,12 1,05 4 1,4690 -18,4380 -0,0626 -0,4006
U1 0,04 5 1,28 22,21 -1,15 -10,33 U1 -0,01 5 1,12 -2,46 -0,07 -0,59 U1 -0,0003 5 1,6540 -18,9170 -0,0430 -0,2752
U2 0,61 6 0,78 26,56 -1,31 -11,72 U2 0,03 6 10,86 -23,09 -0,27 -2,37 U2 0,0044 6 -1,1860 15,4880 0,0495 0,3168

7 7,27 30,82 -1,36 -12,19 7 23,43 -44,29 -0,54 -4,81 7 -6,4340 58,0260 0,3550 2,2720

X Y φ φr r X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,49 0 0 0 0 0 sec. 0,16 0 0 0 0 0 sec. 0,08 0 0 0 0 0

1 0,83 1,07 0,32 2,90 1 -8,19 -3,70 0,10 0,92 1 -16,19 -1,00 0,11 0,73
Ux 6,44 2 2,18 2,91 0,84 7,51 Ux 12,16 2 -17,79 -8,29 0,23 2,04 Ux 5,60 2 -22,54 -1,69 0,15 0,95
Uy 10,74 3 3,87 5,08 1,43 12,84 Uy 2,62 3 -20,82 -10,00 0,22 2,00 Uy 0,02 3 -4,89 -0,45 0,06 0,38

4 5,48 7,21 1,96 17,52 4 -13,56 -6,81 0,09 0,80 4 18,12 1,63 -0,09 -0,60
U1 0,20 5 7,13 9,26 2,47 22,08 U1 -0,03 5 2,74 1,30 -0,04 -0,36 U1 -0,0039 5 17,16 1,68 -0,18 -1,18
U2 0,25 6 9,82 11,03 2,79 25,03 U2 -0,01 6 22,43 11,33 -0,23 -2,05 U2 -0,0002 6 -13,04 -1,59 -0,11 -0,68

7 -2,41 12,73 2,86 25,65 7 46,26 21,47 -1,16 -10,35 7 -72,98 -5,43 8,20 52,47
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TAVOLA 5 - ANALISI MODALE: modi propri di vibrare x EC8
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