
MODO T Ti / Ti-1 wi
2 NODO 

MASTER
quota

massa 
traslazionale

massa rotazionale giratore d'inerzia

sec. % Ux Uy U1 U2 m Kg Kgm x m 2 m
1 0,66 - 90,6 0,22 0,02 -0,034 -0,011 0 0 - - -
2 0,62 93,7 103,3 0,34 72,28 -0,036 0,535 1 3,2 537,3 43101 8,96
3 0,56 90,0 127,4 72,68 0,33 0,435 0,029 2 6,4 526,2 41972 8,93
4 0,23 41,0 757,9 0,08 0,01 0,002 -0,001 3 9,6 519,7 41250 8,91
5 0,20 85,5 1037,4 0,05 15,37 0,001 -0,025 4 12,8 508,5 40157 8,89
6 0,18 90,2 1275,0 15,26 0,04 -0,020 -0,001 5 16 503,7 39788 8,89

Totale 88,633 88,049 6 19,2 417,0 31860 8,74
7 22,4 32,6 141 2,08

xz yz xz yz

X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,66 0 0 0 0 0 sec. 0,23 0 0 0 0 0

1 -0,13 -0,03 0,31 2,75 1 0,50 -0,14 0,84 7,50
Ux 0,22 2 -0,47 -0,10 0,90 8,10 Ux 0,08 2 1,19 -0,36 2,10 18,76
Uy 0,02 3 -0,76 -0,20 1,61 14,39 Uy 0,01 3 1,80 -0,50 2,63 23,57

4 -1,15 -0,33 2,25 20,18 4 1,61 -0,41 1,73 15,50
U1 -0,03 5 -1,39 -0,47 2,82 25,28 U1 0,00 5 -0,16 0,00 -0,70 -6,30
U2 -0,01 6 -0,18 -0,60 3,18 28,48 U2 0,00 6 -3,45 0,60 -3,28 -29,33

7 -15,75 -0,74 3,23 28,89 7 14,54 1,30 -3,75 -33,54

xy 3D xy 3D

xz yz xz yz

X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,62 0 0 0 0 0 sec. 0,20 0 0 0 0 0

1 -0,14 2,38 0,00 0,03 1 0,43 -8,02 -0,02 -0,18
Ux 0,34 2 -0,43 7,10 0,01 0,11 Ux 0,05 2 1,06 -19,12 -0,06 -0,50
Uy 72,28 3 -0,81 12,82 0,02 0,21 Uy 15,37 3 1,42 -23,47 -0,07 -0,63

4 -1,24 18,70 0,04 0,31 4 1,10 -16,27 -0,04 -0,36
U1 -0,04 5 -1,70 24,41 0,04 0,38 U1 0,00 5 -0,02 2,08 0,03 0,24
U2 0,53 6 -2,14 29,52 0,05 0,42 U2 -0,02 6 -1,76 25,36 0,09 0,76

7 -2,81 34,49 0,03 0,24 7 -4,05 48,65 0,01 0,05

xy 3D xy 3D

xz yz xz yz

X Y φ φr r X Y φ φr r
sec. 0,56 0 0 0 0 0 sec. 0,18 0 0 0 0 0

1 2,51 0,13 0,02 0,16 1 -8,56 -0,42 0,10 0,90
Ux 72,68 2 7,25 0,44 0,04 0,37 Ux 15,26 2 -19,40 -1,14 0,23 2,05
Uy 0,33 3 12,96 0,85 0,08 0,73 Uy 0,04 3 -23,28 -1,51 0,19 1,70

4 18,78 1,28 0,11 0,97 4 -15,66 -1,07 0,02 0,15
U1 0,43 5 24,33 1,70 0,17 1,52 U1 -0,02 5 2,46 0,23 -0,05 -0,43
U2 0,03 6 29,39 2,05 0,19 1,73 U2 0,00 6 24,99 1,84 -0,12 -1,07

7 33,29 2,36 0,22 1,93 7 50,70 3,31 -0,95 -8,54

xy 3D xy 3D
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TAVOLA 5b - ANALISI MODALE: modi propri di vibrare MODELLO BASE con travi secondarie a spessore NO OFFSET - MODELLO 57
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